
معرفی

کمپانـی INVT بعنـوان یکـی از بزرگترین سـازندگان اینورتـر )درایو( در قارهٔ 
آسـیا از زمـان تاسـیس در سـال 2002 بـر دو حـوزه اتوماسـیون صنعتی 
و انـرژی الکتریکـی متمرکـز بـوده اسـت و در ایـن راسـتا بیـش از 1085 
اختـراع ثبـت شـده و 12 مرکـز تحقیـق و توسـعه دارد. این شـرکت موفق 
بـه دریافـت جایـزه ملی »شـرکت برتـر تکنولوژیـک« در زمینـه الکترونیک 

صنعتـی، کنتـرل اتوماتیک و IT شـده اسـت. 
3500 کارمنـد،  از  بیـش  تابعـه،  16 شـرکت  INVT در حـال حاضـر دارای 
افـزون بـر 30 دفتـر داخلـی و مرکـز خدمـات پـس از فـروش و 8 شـعبه 
خـارج از کشـور می باشـد. محصـولات ایـن شـرکت در زمینه اتوماسـیون 
صنعتـی، شـبکه بـرق، ترانزیـت ریلـی و خودروهـای برقـی اکنـون بطـور 

گسـترده در بیـش از 60 کشـور دنیـا عرضـه می شـوند.
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کȁترل دȆر ȇǼتȇر Ȇ کاȄش Ǽصرف اȀرژی
ÛیستŪ اینورتر

درایـو AC، اینورتـر، VFD, VSD همگـی بـه تجهیـزی الکترونیکـی گفتـه می شـود کـه وظیفـه آن کنترل 
سـرعت و گشـتاور الکتروموتـور AC اسـت و در نتیجـه آن، کنتـرل لازم روی بارهایـی مƵـǷ پمـš، فـن، 

کمپرسـور، ماشـین آلات، نوارنقالـه و ... صـورت می گیـرد.

مزایای استفاده از اینورتر:
  افزایـش طـول عǽـر – کاهـش هزیȁـه Ȁگهداری/ کاهـش جریان راه انـدازی باعث کاهش فشـار روی 
شـبکه و موتـور می شـود. همچنیـن افزایش کنترل شـده سـرعت موتور تـا دور نامـی، باعث کاهش 
اسـتهلاŲ مکانیکـی تجهیـزات، افزایش طول عمر و کاهـش هزینه های تعمیر و نگهـداری می گردد.

  صرفه جویـی اȀـرژی/ بجای اسـتفاده دائمی از موتور در سـرعت نامی، با اسـتفاده از اینورتر می توان 
متناسـƩ با نیـاز، دور الکتروموتور را کم یـا زیاد کرد.

  کȁتـرل بهیȁـه فرآیȁـد/ با اسـتفاده از اینورتـر می توان به صورت دقیق، سـرعت و گشـتاور مورد نیاز 
را تنظیـم کـرد. ایـن کار موجƩ کیفیت و کارایی بیشـتر محصول نهایـی می گردد.

Ûآیا میدانید
انتخـاب اینورتـر بـر مبنـای تـوان ، روش دقیقـی نیسـت. سـایزینگ بایسـتی بـر 
مبنـای جریـان صورت گیـرد. بدین صورت که مقـدار جریان نامـی خروجی اینورتر 
نبایـد کمتـر از جریـان مـورد نیـاز بـار باشـد. بعـلاوه جریان هـای لحظه ای بـار هم 

نبایـد از ظرفیـت اضافـه بـار اینورتر تجـاوز نمایند.
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ȂگاȀ ی در یکǼȇǽع LV ایȄȇدرای
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ǼGD10GD20GD27GD200A*GD270GD350Aدل

رنƷ ولتاژ و توان
1~/220V: 0.2-2.2kW1~/220V:0.4-2.2kW1~/220V:0.4-2.2kW3~/380V: 0.75-3000kW3~/380V: 1.5-500kW3~/380V: 1.5-3000kW

3~/380V: 0.75-2.2 kW3~/380V:0.75-7.5kW3~/380V:0.75-7.5kW3~/690V: 22-3000kW

برخی از کاربری ها

ȋن آلات نساجȍماش
ماشȍن آلات مواد غذاȌی

ماشȍن آلات ŪاŠ و 
بسته بندی

ماشین آلات Ūوب بُری

Ƿبالابر و جرثقی
نوارنقاله، میکسر

سنگ شکن و سنگ بُری
Ƿماشین آلات سیم و کاب

 کمپرسورهای صنعتی
ماشȍن آلات نساجی

ماشȍن آلات مواد غذاȌی
ماشȍن آلات ŪاŠ و بسته بندی

ǳȍدستگاه های تزریق پلاست
ǳȍن آلات کاشی و سرامȍماش

ماشین آلات نساجی
ماشین آلات غذایی

Ƿبالابر و جرثقی
پله برقی

کانوایر
اکسترودر

ŠاŪ ماشین آلات
ماشین نساجی

فن، دمنده و هواساز
پمš و شناور

کمپرسورهای صنعتی
صنایع تهویه و تبرید

برج خنک کننده
Ƿکانوایر و بالمی

Ƿماشین آلات سیم و کاب
اکسترودر

و ...

سیستم های گرمایش 
و تهویه

)HVAC( مطبوع
سیستم های تبرید و 

سردسازی
برج های خنک کننده

آب و فاضلاب
تصفیه خانه ها

بوسترپمš های 
آبرسانی

Ƿبالابر و جرثقی
آسانسور و پله برقی

پرǊِ های صنعتی
ماشین آلات نورد و برش

کانوایر
سنگ شکن

ماشین آلات آسیاب
Ƿماشین آلات سیم و کاب
کمپرسورهای صنعتی

و ...

ظرفیت اضافه بار
150%/60sec150%/60sec150%/60sec150%/60sec110%/60sec150%/60sec

180%/10sec180%/10sec180%/10sec180%/10sec150%/5sec180%/10sec

Hz0-3200 Hz0-600 Hz0-600 Hz0-600 Hz0-600 Hz 400-0فرکانس خروجی

ورودی ها و 
خروجی ها

1/51/41/51/81/42/6ورودی/خروجی دیجیتال

0/10/11/10/11/2—ورودی/خروجی پالس

1/12/21/22/22/21/2ورودی/خروجی آنالوگ

122222خروجی رله

————کارت افزایش ترمینال ها

روش های 
کنترلی

V/F

Vector Control—

Close Loop Vector Control—————
 Tension Control, Position Control,

MEster/SlEZe———— 1  
)PM( کنترل موتور سنکرون——— 

 —کنترل گشتاور
DC-BYs Ų6—قابلیت اشترا   

2 یونیت ترمز    2  —2  
Ū—3وDC Ų هارمونیک  — 4  3  

Ū5وŲ ورودی   5  
EMC 6فیلتر   

کی پد
6قابلیت جداسازی  —7  7  

———کی پد پیشرفته

—————پورت USB برای دانلود/ آپلود

شبکه های 
صنعتی

ModbYs RTU

Ʒسایر شبکه های رای————
Wi- از طریق Ƿارتباط با اپلیکیشن موبای

Fi� BlYetooth—————

—————برنامه نویسی تخصصی عملکرد درایو

RTC قابلیت ————

 SEJe TorUYe oJJ حفاظت———

šند پمŪ قابلیت کنترل———

—PLC داخلی

کانتر و تایمر داخلی

حفاظت 
بدنه

IP20

IP55—————

روش 
Ʃنص

Ƿروی ری Ʃ8—نص  ———

9 نصƩ روی دیواره  9  9  
6—نصƩ فلنجی  —10  10  10  

11———نصƩ ایستاده روی زمین  11  11  
شرایط 

 Ƿمح
Ʃنصـ

�10ŉ50°C )EboZe 40°C-دما
derEting is 1% / 1°C(

-10...60°C)EboZe 50°C 
derEting is1%/1°C(

-10ŉ50°C )EboZe 40°C�
derEting is 1% / 1°C(

)0ŉ3000m )AboZe 1000m� derEting is 1% / 100mارتفاع

12 MEx: 90% ROHرطوبت 

EN/ISO� IEC� CE� EU� TUV� ŉاستاندارد ها و تائیدیه ها 
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ȇǼبایل بȃ عȇȁاǾ کی پد
در مـواردی کـه بـا توجـه بـه محـǷ نصـƩ یـا شـرایط محیطـی، محدودیت هایـی در دسترسـی بـه 
 Wireless شـما به یک کیپـد Ƿموبای ،WorkShop اپلیکیشـن Ʃوجـود دارد، بـا نصـ +D350A درایـو
تبدیـǷ می شـود و لـذا از طریـق آن می توانیـد عملکرد دسـتگاه را مدیریت، کنترل یـا مانیتور کرده و 

بصـورت فـوری و آنـی از شـرایط کاری دسـتگاه و فالت هـای احتمالـی باخبر شـوید.

همچنیـن بـا نصـƩ کارت 4G IoT بـر روی ایـن دسـتگاه، می تـوان آن را از طریـق اینترنـت کنتـرل و 
مانیتـور کرد.

Safe Torque Off (STO)
جهت داشـتن سـطح حفاظت بسـیار بالا برای افراد و ماشـین آلات در برابر عملکرد ناخواسـته درایو و تولید احتمالی گشـتاور 
روی موتور، معمولا باید از تجهیزات حفاظتی و کنتاکتورهای سـری اسـتفاده شـود. این سناریوی مکانیکی و پیچیده مستلزم 

صـرǪ هزینـه اولیه و نگهداری بالا، اشِـغال فضا و اتلاǪ زمان اسـت.

فانکشـن STO جایگزیـن سـناریوی فـوق اسـت کـه بـا فعال کردن آن مسـیر گیـت I+BTها بـه کلی قطع شـده و لـذا درایو هیچ 
 +D350A بالاترین سـطح حفاظتی یک درایو است و IEC/EN 61508: 2010 SIL2 طبق اسـتاندارد STO .خروجی ای نخواهد داشـت

به آن مجهز شـده اسـت.

Ƿƫǰ

ǃǥƪ

عملگر

عملگر

تجهیز ایمنی

کنتاکتورها

STO درایو فاقد

)STO درایو دارای( +D350A

0S[�:SPXEKI�(VMZIW9

GD350A دلǼ AC ȇدرای
 High PerJormEnGe

MYlti-FYnGtion DriZe

و  کیفیت بـالا  دسـتگاه  یـک   +D350A داریـو 
Ūندمنظـوره اسـت کـه بـا هـدǪ یکپارŪـه کـردن 
موتـور  کنتـرل  بـرای  نیـاز  مـورد  مـوارد  تمـام 
کنتـرل  سـرعت،  کنتـرل  سـنکرون،  آسـنکرون، 
موقعیـت  کنتـرل  و  کشـش  کنتـرل  گشـتاور، 

اسـت. شـده  عرضـه 

تکنولوژی هـای کنترلـی  بـه  ایـن دسـتگاه مجهـز 
 ǒپیشـرفته و پردازنده هـای قدرتمنـدِ مخصـو
درایـو می باشـد. در کنـار همـه اینهـا، بـا قابلیـت 
جاȀبـی،  کارت هـای  اȀـواع  بـه  دسـتگاه  تجهیـز 
مشـتریان  مختلـف  نیازهـای  بـرآوردنِ  امـکان 

اسـت. فراهـم 

* برای جزئیات بیشتر به صفحه 6 مراجعه شود.

ǼزایاȆیژگی Ȅای اصلی*صȁایع Ȅدف

معدن/مواد معدنی
کمپرسورها

ساحلی و دریایی
جرثقیǷ و بالابر

فولاد
شیمیایی  و تصفیه

آب و فاضلاب
نفت و گاز

کاغذ و خمیرکاغذ
سیمان و شیشه

فرآیندهای  عمومی

Motion Control داخلی
 کاهش هزینه و پیچیدگی با حذǪ سروو کنترلر در بسیاری از کاربری های تک محوره

 عدم نیاز به هرگونه برنامه نویسی پیچیده
MEster/SlEZe کنترل موتورها بصورت 

امکان برنامه نویسی 
تخصصی 

PLC قابلیت تطبیق عملکرد درایو با هر نیاز و کاربری با افزودن کارت 
128k با پشتیبانی از 6 زبان و حجم برنامه CODESYS برنامه نویسی تحت پلت فرم 

کنترل موتور سنکرون
)PM( کنترل برداری حلقه باز و حلقه بستهٔ موتورهای سنکرون مغناطیس دائم 

 عدم نیاز به درایو خاǒ موتور سنکرون

نمایشگر پیشرفته
 تنظیمات مرحله ای اتوماتیک و مانیتور آسان با نمایشگر کاربرپسند بدون نیاز به اتصال کامپیوتر

 امکان ذخیرهٔ تنظیمات روی نمایشگر یا حافظه خارجی از طریق پورت USB و انتقال آن به سایر دستگاه ها
 امکان نصƩ کیپد جداشونده دستگاه روی درب تابلو

Tension Control)Tension( گروه پارامترهای تخصصی برای کنترل کشش 
Close-Loop و Open-Loop دارای مد کشش بصورت 

DC ŲوŪ

EN 61000-3-12 کاهش هارمونیک تولید شده مطابق استاندارد 
 افزایش ضریƩ توان ورودی

 عدم نیاز به ŪوŲ ورودی گران قیمت و حجیمľ کاهش فضای مورد نیاز
DC-Link افزایش طول عمر خازن های 

EMC فیلتر
IEC61800-3 C3 پیرامون مطابق استاندارد Ǌکاهش انتشار نویز روی شبکه و تجهیزات حسا 

 عدم نیاز به هزینه برای خرید فیلترهای نویز گران قیمت

690Z ولتاژی Ǌ3/690~ بدون نیاز به ترانسفورماتور کاهندهکلاZ  اتصال مستقیم درایو به شبکه

+(���%

1.5-3000 kW

Bluetooth/
WiFi

Profibus/
Profinet

4G IoT EtherCat/
Ethernet

Master/Slave I-O/Sensor PLC MultiFunction 
PG

Resolver PG Sin/Cos PG UVW PG
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ایمنی، دقت و سرعت اهمیت ویůه ای دارند.  در کاربری کِرین سه مولفهٔ 
اینوت پس از سالها تجربه و نوآوری در صنعت LiJt، اکنون با عرضه درایو 
D350-19+ برای این کاربری، نیاز به PLC و برنامه نویسی را کاملاā مرتفع کرده 
است. راه اندازی این دستگاه برای تاورکرین و جرثقیǷ های سقفی و دروازه ای 

- برای هرسه حرکت Hoist، کالسکه و پǷ - بسیار سریع است.

ǼزایاȆیژگی Ȅای اصلی

 آماده سازی تنها با تنظیم یک پارامتر برای موارد پرکاربرد مانند حرکت Ūرخش تاور کرین، حرکت پǷ، کنترل موتور تنظیمات اختصاصی آماده )MEGro( برای سناریوهای گوناگون
مخروطی، حرکت لیفت با انکودر، کنترل Open-Loop و ...

MEster/SlEZe کنترل
 توزیع گشتاور بار بین موتورهایی که مشترکاā به یک گیربکس یا درام متصǷ اند

 سنکرون سازی سرعت سیستم هایی مانند دو کالسکه روی یک پǷ یا موقعیت شفت موتورها

Ƿیک اینورتر برای هر سه حرکت قلاب، کالسکه و پ
 در هرلحظه سه گروه تنظیم پارامترها و مقادیر نامی موتورها با سوئیچ قابǷ انتخاب است

 عدم نیاز به تهیه Ūند اینورتر در بسیاری از موارد 

ممانعت از ایجاد فشار اضافی به بکسǷ، پǷ و سایر قسمت ها
 لیفت نرم با محدودکردن افزایش گشتاور هنگام Acceleration )با کنترل روی سرعت(

 تشخیص و اعلام هشدار شلختگی و جمع شدگی بکسǷ روی درام )با مانیتور گشتاور بار(

)Light loEd speed boost( با وزن بار و ظرفیت موتورافزایش اتوماتیک سرعت بار سبُک Ʃافزایش سرعت و بهره وری با افزایش دور به بالای دور نامی، متناس 

 تضمین انتقال بار از وضعیت توقف به حرکت بدون هرگونه Roll-bEGk یا لرزشکنترل قدرتمند ترمز موتور

)TorUYe ZeriŜGEtion( از باز کردن ترمز Ƿعملکرد قب Ƿاز باز کردن ترمز تست کام Ƿاطمینان از توانایی درایو و موتور برای تامین گشتاور مورد نیاز و اطمینان از عدم لغزش بار قب 

)>ero serZo( تشخیص لغزیدن بار با ترمز بسته از روی پالس انکودر و هدایت کنترل شده بار به پاییننظارت بر ترمز در حالت توقف 

اتصال مستقیم سنسور موقعیت های انتهایی به درایو
 کاهش اتوماتیک سرعت کرین با دریافت سیگنال سنسورهای ماقبǷ نقاط انتهایی

 توقف اضطراری کرین با دریافت سیگنال سنسورهای نقاط انتهایی

 مانیتور تیغه های کمکی و مقدار آنالوگ جوی استیک برای اطمینان از بودن در نقطه صفر قبǷ از استارتاتصال انواع جوی استیک یک جهته، دوجهته و پله ای

 اندازه گیری فاصله قلاب از زمین توسط انکودر یا ورودی پالساندازه گیری ارتفاع قلاب

 متوقف کردن موتور در شرایط بحرانی با اعمال گشتاور معکوǊ و بستن ترمزفرمان توقف سریع

 سرویس و نگهداری بهینه کرین با استفاده از مقادیر ثبت شده مانند ساعات کار موتور، ترمز و ...شمارنده های کارکرد کرین

 دارای پارامترهایی مخصوǒ برای کنترل بهینه ترمز درونی موتور مخروطیکنترل موتور مخروطی

 مانیتور دمای بدنه موتور و محافظت از آن با سنسور Pt100, Pt1000ورودی سنسور دما

 عدم نیاز به خرید یونیت ترمز - کاهش فضا و هزینه - حفاظت اتصال کوتاه ترمز داخلیŪاپر ترمز داخلی تا 110kW و حفاظت کامǷ آن

Anti-s[E] JYnGtionرساندن تاب خوردن بار و افزایش پایداری Ƿبه حداق 

Lo[-speed rYn proteGtion ممانعت از کار در سرعت های خیلی پایین در صورت بالا رفتن دمای موتور 

One ke] open/Glosed loop s[itGhoZerبا یک کلید و برعکس open loop به close loop تغییر مد 

GD350-19 دلǼ AC ȇدرای
Open/Close-Loop CrEne Control
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GD350-IP55 دلǼ AC ȇدرای
این درایو دارای حفاظت بدنه IP55 مطابق استاندارد IEC بوده و 
لذا می تواند در شرایط محیطی با گردوغبار زیاد و قطرات آب مورد 
استفاده قرار گیرد. از این نظر در Ūنین محیط  هایی، هزینه های 

لازم برای تجهیز تابلو جهت حفاظت از دستگاه کاهش می یابد.

همچنین این دستگاه بصورت استاندارد مجهز به سوییچ برای 
قطع و وصǷ تغذیه اصلی می باشد.

جدول Ǽقادیر ȀاǼی و کد Ǽشخصه*

+(���%

380V(-15%)… 440V(+10%) , 50/60Hz, 3p :دیȆرȆ لتاژȆ

ابعاد
W×H×D )mm(

)P T]pe( کاربری نرمال )+ T]pe( کاربری سنگین

ظرفیت اضافه بارکد دستگاه
در 1 دقیقه )120%(

)A(

جریان نامی 
خروجی

 )A(
توان نامی

 )kW(
ظرفیت اضافه بار
در 1 دقیقه )150%(

)A(

جریان نامی 
خروجی

 )A(
توان نامی

 )kW(

126×186×185
6 5 2.2 5.6 3.7 1.5 GD350A-1R5G/2R2P-4

8.4 7 3 7.5 5 2.2 GD350A-2R2G/003P-4

126×186×201
15 12.5 5.5 14.3 9.5 4 GD350A-004G/5R5P-4

20.4 17 7.5 21 14 5.5 GD350A-5R5G/7R5P-4
146×256×192 27.6 23 11 28 18.5 7.5 GD350A-7R5G/011P-4

170×320×220
38.4 32 15 38 25 11 GD350A-011G/015P-4
45.6 38 18.5 48 32 15 GD350A-015G/018P-4

200×340.6×208
54 45 22 57 38 18.5 GD350A-018G/022P-4
72 60 30 68 45 22 GD350A-022G/030P-4

250×400×223
90 75 37 90 60 30 GD350A-030G/037P-4

110.4 92 45 113 75 37 GD350A-037G/045P-4

282×560×258
138 115 55 138 92 45 GD350A-045G/055P-4
180 150 75 173 115 55 GD350A-055G/075P-4
204 170 90 225 150 75 GD350A-075G-/090P4

338×554×330
258 215 110 270 180 90 GD350A-090G/110P-4
312 260 132 323 215 110 GD350A-110G/132P-4

500×870×360

366 305 160 390 260 132 GD350A-132G/160P-4
408 340 185 458 305 160 GD350A-160G/185P-4
456 380 200 510 340 185 GD350A-185G/200P-4
510 425 220 570 380 200 GD350A-200G/220P-4

680×960×380

576 480 250 638 425 220 GD350A-220G/250P-4
636 530 280 720 480 250 GD350A-250G/280P-4
720 600 315 795 530 280 GD350A-280G/315P-4
780 650 355 900 600 315 GD350A-315G/355P-4

620×1700×560

864 720 400 975 650 355 GD350A-355G/400P-4
984 820 450 1080 720 400 GD350A-400G/450P-4
1032 860 500 1230 820 450 GD350A-450G/500P-4

- - - 1290 860 500 GD350A-500G-4

* درایو با ولتاژ 690Z تا توان 3MW قابǷ تƝمین است.

��

Asus
Rectangle

Asus
Rectangle


